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f^a presente invention a pour objet une 
machine de travail poumie d'un dispositif 
(le s^ciudte pennettant d evita: que la per- 
son ne eliai^gee de la marche de cette machine 

$ lie se fasse prendre, a la suite d une manoeti- 
vi*c accidentelle, les mains on les bras par la 
partie mobile de ladite machine. 

Cette machine est caracterisee, d*ane part, 
cn ce qu elle comi)oite tin mecanisme d*em- 

iQ in-ayage et de debrayage dispas6 entre nn 
orjyane d'entrainemcnt et nn arbre rotatif 
ii)ene, et un dispositif elastiqiie qxii tend h 
nmener ce mecanisme d'embrayage en posi- 
tion embray^e, d autre part, en ce que le dis- 

15 i>ositif de security comprend organe auxi- 
liaii^e commande par \m €lectro-aimant ag^s- 
.siiiit contre laction d*un organe elastiqiie de 
rappel, oi^ane auxiliaire pouvant occuper 
deux positions. Tune dans laquelle il est 

20 oFfaee, I'autre dans laquelle il est en prise 
avcc ledit mecanisme pour Tamener et le 
w>aintcnir en position d^brayee, et au moins 
tin dispositif de controle de cet electro-aimant, 
ec dispositif de controle comprenant une 

j5 .source Inmineuse qui donne un faisceau lumi- 
iieiix, une cellule photo-electrique dispc^ee de 
ninniero h cti*e eclairee par ce faisceau, cette 
source et cette cellule etant placees de part et 
d'nuti'e de la machine de maniere que le fais- 

30 ccan lumineiix coupe une zone dangereuse de 
li'ilite machine, et des moyens electro-m6ca- 
niqucs I'ecevant le courant 61ectrique de ladite 
cellule et commandant ledit electro-aimant, de 



manifire qu'une interruption du faisceau lu- 
mineux frappant la cellule assure le d€- as 

brayage. 

Au dessin annex6, donu'l k titre d*exemple, 
est repr&entee une forme d'exScution de Tin- 

rention. 

Fig> 1 est une rue de face, en 6l6vation, 40 
d une pressc pourvue d'jxa dispositif de s&u- 
rite. 

Pig. 2 est ime coupe horizontale suivant 
la ligne 2—2 de la fig. 1. 

Fig. 3 est une vue schematique, partielle- « 
ment en <K)upe, de Tensemble du dispositif de 
s^urit^ dans la position correspondant au d^ 
brayage dc la presse. 

Fig. 4 est une vue analogue en position 
normale d*embrayage. so 

Pig. 5 est un schema d'unc cellule photo- 
filectrique et d'un relais contrdlant un Electro- 
aimant du dispositif de securite. 

Pig. 6 est une coupe longitudinale, a 
grande echelle, d'un mecanisme d'embrayage » 
entre Varbre de la machine et le moyeu d'une 
poulie d'entrainement. 

Fig. 7, 8 et 9 sont des coupes transversa- 
les, respectivement suivant les lignes 7 — 7, 
8—8 et 9—9 de la fig. 6, mais h plus petite 60 
Echelle. 

La presse representee comprend une table 
1 pr&entant une ouverture 2 permettant la 
fixation d'une matrice non reprEsentEe. Cette 
table 1 porte deux montants 3 entretois6s en 65 
4 et portant des glissiEres 5 dans Icsquelles 



petit eoulisser \m porte-poia^n 6, le poingon 
(non repr^cnt^), destine k eooperer avec la 
matrice fbcee dans l^oiiverture 2 de ia table 
1, powant ctre d'tm type qiielconque. Le 

s porte-poin^on 6 est reli^ par ime tige filetee 
7 a une couronne d'excentrique S dont le pla- 
teau excentrfi est davetl stir \m arbre 9 moiit6 
rotatif, snivant im axe horizontal A — A, dans 
des paliers 10 et 11 fixes atix montants 3. 

10 L*arbre 9 est normalcment freine par Tinter- 
m6diaii*e d'nne ponlie 12 (fig. 1} entonree 
d'un frein k ruban 13> dont la tenaon est 
reglable a Taide dHine tige 14 fixee k I'une 
des extremit^s dn ruban 13 ct d'un ecrou 15 

ifi viss§ sur cette tige. Grace k ce frein, Tarbre 
9, d^ qn'il cesse d'etre entraine, est bloque 
en position malgre Trnertie de I'eqnipage mo- 
bile anime d'un mouvement altematif dans 
les glissidres 5 et constitu6 par le poin^on et 

20 son poi*te-poin§on 6. 

L'entrainement en station de I'arbre 9 
dans lesens de la fleche /i (fig. 1, 3, 4,-7 d 9) 
est assur^ pax Pintemediaire d'un m^canisme 
d'embrayii^, depuis une poiilie 16 (fig. 1) 
2s dont le moyeu 17 est monte fou sar TextrS- 
mit€ 18 de Parbre 9. 

Ce moyeu 17 est centre sur iadite extre- 
mite par deux roulements 19 et 20 (fig. 6). 
Le roulement 19 est centre sur une portee 21 

30 d'un chapeau 22 fix^ k Paide d*uiie vis 23 au 
bout de Tarbre 9, une clavette longitudinale 
24 bloquant en rotation ce cbapeau 22 avec 
Tai-bre 9. L'autre roulement 20 est centre sur 
line portee 25 d'une douille 26 qu'une clavette 

i& 27 bloque en rotation avec I'arbre 9. 

Le mdeanismc d'embrayage et de de- 
brayage comprend une clavette 28 de forme 
g^neraie cylindrique, presentant, aw droit de 
lalesage 29 du moyeu 17, de g kJij une partie 

40 m6plate 30 de section droite semi-circulaire. 
Les deux extpfimitds de la clavette, s'etendant 
de part et d'autre de cette paitie m^plate 30, 
tourillonnent dans deux logements cylindri- 
qucs. Le premier logement, au-del^l du point 

45 h j est conjstitu^, pour moitig, par une i^ainure 
semi-circulaire 31 (fig. 6 et 8) pratiqu^e lon- 
gitudinalement dans Tarbrc 9, et pour Fautre 



moitid, par une autre i*ainure egalement smd- 
circulaire 32 pratiquee dans I'al^ge de ia 
douille 26. Le second logement, au-delk du so 
point Qj est .constitue, pour moitie, par un 
prolongement de la rainui-e 31 de Tarbre 9 et 
pour rauti*e moitie par une rainure semi-cir- 
culaire longitudinale 33 du cbapeau 22, An 
droit de la partie meplate 30, I'alesage du ss 
moyeu 17 de la poulie 16 presente trois rai- 
nures longitudinales semi-circiiiaires 34 (fig. 6 
et 9). La clavette 28 porte k Tune de ses estr6- 
mit4s et k angle droit une queue radiale ou 
chien 35 (fig. 3, 4, 6 et 7). Cette queue est en- 6o 
gagle dans une entaiUe radiale 36 pratiquee 
dans la douille 26 et fait saillie vers Text^- 
rieur pour venir en contact avec Textremit^ 
d'un levier 37. Ce levier. qui ^ monte oscil- 
lant autour d'un axe 38, bloque normalement 55 
la clavette 28 dans la position de la fig. 7 qui 
con-espond au debi^yage. Ce levier 37 peut 
etre efface dans une position 37* (fig. 6), en 
vue de pennettre Tembrayage, par rintermfi- 
diaire d'un bouton-poussoir 39 (fig. 1) placfe 70 
k la partie inf^rieure de la machine et des- 
tine k etre aetionne au pied. Ce bouton-pous- 
soir 39 est relie axi levier 37 par une trans- 
mission quelconque, par exemple un cable 
sous gaine Bowden, une commando Electro- 7$ 
magn^tique, etc. 

Sur la dotiille 26 est montSe rotative une 
couronne 41 mimie, sur la moiti^ de son pour- 
tour, de dents de rochet 42. Cette couronne 41 
. est. soUicitee en rotation daus le sens de la ao 
fleche (fig. 3, 4, 7 3. 9), par rapport k la 
douille 26, par un dispositif eiastique consti- 
tue par un r^ort helicoidal 43 loge dans une 
rainure 44 de la couronne. Ce ressort prend 
appui, d'nne part, en 45 (fig. 8) centre l*une ss 
des extremltes de ladite i^ainure et, d'auti-e 
part, contre ime saillie 46 que prfeente la pe- 
ripheric de la douille 26. Cette couronne 41 
presente, ea regard de Tentaille 36 de la 
douille 26, une eutaille 47 (fig, 6, 7) dans ia- 90 
quelle passe le chien ou queue 35 de la cla- 
vette 28. Les entailles 36 ct 47 sont Ivasto 
vers leurs extremit€s en regard, conime il est 
repr&ent^ sur la fig. 7, La couronne 41 est 
maintenue en place axiaiemcnt sur la douille 9$ 



26 par unc rondeiHe 48 f bcoe, h Vaide dc vis 49, 
sur la tranche corr^oudante de la douille 26. 

Les dents 42 dc la couroune 41 sont sns- 
ceptibles de vcnir en prise avec la tete 50 

id'xva. oigane auxiliaire constitue par un di- 
quct d arret 51 montc oscillant autour d*un 
axe 52. Cet axe et ce cliquet sont places de 
telle sorte que la partie dentee de la couronne 
41 defile devant la t§te 50 de ce cliqnet pen- 

10 daut la course dese^dante du porte-poinQon 
6, tandis que pendant la course asccndante 
de retour dudit porte-poin^^n, c'est la partie 
non dentee de la eouronne 41 qui defile de- 
vaut Ic eliquet 

15 Sur ce cliquet est articulee» en 53, une tige 
W (tig. 3 et 4) prolong^e par le noyau 55 
d uu dlectro-aimant 56 dont la bobine est log^ 
dans un boitier 57. Cette bobine est disposee 
de telle sortc que, lorsqu'ellc est excit^e, le 

» novau 55 et la tige 54 sont deplaces dans le 
sens de la fleche P (fig. 3), ce qui.provoque 
ime oscillation du cliquet 51, de la position 
de la fig. 3 i ceUe dc la fig. 4 et ce ^ Ten- 
contre de Taction d'un ressort de rappel 58 

H t^ui prend appui, d'une part, sur luae butee 59 
port^e par le noyau 55 et, d 'autre part, sur 
le boitier 57. 

Ladite bobine est relide par des conduc- 
tcurs 60 et 61 et des eonducteurs 62 et 63, 4 

io travers un conjoneteur-disjoncteur 64, h. deux 
phases d'un circuit triphase d'alimentation 65. 
Le circuit csrt^ controle par un intemipteur 66 
(fig. 5). Cet intemipteur est command^ & 
rencontre de Taction d\in rcasort de rappel 

3s 66* par I'eni'oulement d'un relais 61ectro- 
magn^tique 67. Ce relais est contr616 par un 
amplificateur ^lectronique comportant par 
exemple une lampe 68 a trois electrodes, par 
une cellule photo-dlectrique 69, Tensemble de 

« ces 61ement$ etant loge dans un boitier 70 
(fig, 1 d 5). La cathode 68 de la cellule photo- 
€lectrique 69 est disposee devant une ouver- 
ture 72 du boitier 70, cette ouverturc etant 
protegee par une parol transparente 73. 

45 Le boitier 70 est fix6, comme repr^sent^ 
a la fig. 1, par un support queleonque 74 ait- 
dessus de la table 1 de la pressc; en regard 
de son ouverture 72 est dispose, dc Tautre eo1« 



de la presse, un dispositif optique 75, porte 
par un support r^lable 76 et destin^ k don- so 
net un faisceau luinineux 77, paralUle k la 
table 1 a Tavant de celle-ci, ce faisceau pln6- 
trant uormalement dans Touverture 72 du 
boitier 70. Le dispositif optique 75, qui est 
d'un type queleonque connu, est- aliment^ par ss 
des eonducteurs 78 et 79 branehfa sur les 
eonducteurs 62 et 63, 

Dans le boitier 70 (fig. 5) se trouve un 
transformateur 80 eomprenant un enroule- 
ment 81 dont une portion formant primaire 6o 
est relife k des bomes 83, 84 que des eonduc- 
teurs 85 et 86 relient aux eonducteurs 62, 63 
(fig. 3, 4). L'ens^ble de cet enroulement 81 
est, en outre, reli6, par ses cxlr6mitfe, h I'anode 

87 et k la cathode88de la cellule photo-61eetri- es 
que69quj est par exemple du ty-pe au caesium, 
dans lequel la resistance interne diminue lors- 
que la cathode 88 est ^clairee. Cette cathode 

88 est reliee directcment k la grille 89 de 
ramplificatrice 68, tandis que la cathode 90 70 
de cette amplificatriee est reliee k un poteii- 
tiomfetre 91 en serie, aux bomes de Tenroule- 
ment 81, avec une rdsistance 92, Le filament 

93 est aliment^ par un enroulement auxiliaire 

94 du transformateur. Bnfin, la plaque 95 est 7* 
relive k la haute tension par T^roulement du 
relais 67 controlant Tintcrrupteur 66, Des 
bomes 96 et 97 relient ce relais au circuit 

d alimentation de rflcctro-aimant 56 (fig. 3, 
4). 

Le fonetionnement est le suivant. La ma- 
chine est suppos6e an-etce. En Tabsenee dc 
tout obstacle sur le parcours du faisceau 77 
foiimi par le dispositif optique 75, la cathode 
88 de la cellule 69 est 6clair6c et les Electrons 95 
4mis par la cathode augmenteaat le potcntiel 
de la grille 89, de telle sorte que la lampe G8 
doime naissance k un courant d'excitation du 
relais 67, Cclui-ci ferme I'interrapteur 66 k 
rencontre de Taction du ressort de rappel 66'^. 50 

La bobine dc I'Sectro-aimant 56 est exci- 
t^e, ce qui rnndne et mainticnt le cliquet 51 
dans la position effac4e representee k la fig. 4, 
a rencontre de Taction du ressort 58. La cou- 
ronne 41 est libre, mais elle est maintenue 9s 
dans la position d^ fig. 7 et 8 avec le re^rt 
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43 eomprim^, car le chien 35 de la davcttc 2S 
est, k larret de la machine, immobilise par !c 
levier 37. 

Des que Von d^re eonimeiicer une opera- 
5 tion de travail, a Taide dix boitton-poussoir 39 
dig. 1), on efface en 37" le levier 37 (fig. 6). 

La couronne 41 est sollicit^e par le rcssort 
comprimfi 43 a tonmer dans lo sens de la fl6- 
che par rapport a la douille 26 clavetee sur 

10 Tarbre 9 qixi est immobilise par le frein 13: 
la coiu*onne reste touteioLs, pour iin tr^s 
court instant, immobile, ear elle est bloquee 
par la queue 35 de la clavette 23, cette dev- 
ni^i*e ne pouvant pas tourner dans la i-ainiu'e 

IS ol puisqu'ime arete de sa psrtie meplate CO 
bute contre la partie cylindriquc de Tal^sa^e 
29 du moyeii 17. Cette situation cesse des que 
I'une des rainures 34 dti moycu 17 de la pou- 
lie 15 se presente devant la pai-tie meplate 30 

20 de la clavette 28 dans la position representee 
h la fig. 9. A cet instant precis, en eifet, par 
suite de la sollicitation ^ laquelle la couronne 
41 est soumise de la part du ressoit 43 et la 
clavette 28 n'etant plus bloquee en rotation 

25 par l'al€sage 29 du moyeu 17, la coronne 41 
fait osciller le chien 35 et la cia\^ett« 28 dans 
le sens de la fldche p. L arete 40 de cette cla- 
vette vient ainsi en prise dans la rainure 34 
du moyeu 17 qui se trouve alors clavete par 

30 rapport a Farbre 9 (position de la fig. 4;. 
L entraiuenient de cet arbre 9 commence done 
et il se poursuivra sans incident jusqu*i nou- 
vel oixlre et, en prineipe, jusqu a ee que le 
bouton-poussoir 39 etant relache, le levier 37, 
35 efface en 37% vienne dans la position en traits 
pleins (fig. 6), provoquant ainsi un arret d-i 
chien 35 qui, pendant toute la rotation, se dc- 
place autour de Taxe A — A avec rensemble 
entraine; ce chien sei"a alors oblige de repren- 
40 di*e la position de la fig. 7, d^brayant h nou- 
veau la poulle 16. 

Mais si, an coure du fonctiouue-tnent nor- 
mal, Touvrier introduit par exemple sa main 
98 (fig. 3) mv le trajet du faisceau luniineux 
45 77, inteiTompant ainsi leclairage de la ca- 
thode 88 de la cellule photo-electrique 69, la 
difference de potentiel, detemiince par le po- 



tentioraetre 91, entre la grille SO et la cathode 
90, est retablie. Le courant plaque dccroitj le 
rclais 67 est d^xeit^, ce qui peniiet an m- so 
soit 66* d'ouvrir rintenaipleur 66. L 'Electro- 
aimant 56 est desexcite. Sous Taction du les- 
sort de rappel 58, la tige 54 se deplace de la 
position de la fig. 4 a celle de la fig. o, m- 
menant ainsi la t^te 50 du eliquet 51 en posi- jj 
tion active de ddbrayagc sur le trajet des dents 
42 do la couroime 41. Le ressoi-t 58 iigit done 
dans Ic sens qui pi-ovoque le debrayage. 

En effet, si devant la tete 50 du eliquet 
d^fHe d cet instant pi-ecis la paitie nou den- m 
t4o de la co\u*ouue 42. cc <iiii cori-espoud k la 
course ascendante du pox*te-poin^u 6, lieu ne 
sc pi*oduit pour rinstaat, mais* d^s que la 
premiere dent 42 se pre^seuteiu devant la tete 
50, la couronne 41 sera, arretee. Si, au eon- « 
traire, i'ineident se produit penda)it la course 
descendant e du poile-poin^-on 6. c cst-a-dire 
aloi's que les dtnt^ 42 defilent au di-oit dn 
eliquet 51, une dent (par exemple la pre- 
miere, fig. 3) se presente imm^diatement de- 70 
vant la tete 50 du eliquet 5], et TaiT^t de la 
couronne 41 est immediat. 

L arret de la couroxxne 41, alors que la 
douille 26 continue pour Tinstant a eti-e en- 
trainee par la poulie 16, i-amene le chien 35 75 
dans la position de la fig. 7 et, par suite, la 
clavette 26 qui en est solidaire, dans la posi- 
tion de debrayage representee aux fig. 3, 7 et 
9. L arbre 0 s'immobilise aussitot sous Taction 
du frein 13, cepcndant que la pouUe 16, ddsor- 
mais Iblie, continue seule sa rotation. 

que Tineident a pris fin. c est-a-dire 
que I'ouvrier a retii-e sa main 98, le faisceau 
77 retombe sur la cathode 88 de la cellule 69, 
Teieetro-aimant 56 est il nouveau excite, le as 
eliquet 51 est effac6 dans la position de la 
fig. 4 et, sous Taction du ressoit 43 qui a 6t€ 
comprim6 au moment du debi-ayage. la cou- 
i*onne 41 est i nouveau soUicitee daas le sens 
de la flechc /i (fig, 7i par rapport a la 90 
douille 26 maintenant immobile et, des que 
Tune des rainures 34 du moycn 17 de la pou- 
lie 16 se pi'esente devant lo clavette 2?, itn 
noiiveau clavetage sopere automatiquement 
sous Taction du ressort 43 et Terabi-ayagc est 95 



ainsi afsiir€ a nouv^u sans que Pouvrier ait 
en a effectner la moindre manoeuvre. 

Le dkpositif assure done d*une maniere 
ateolne la protection de I'oimier* chaqiie fois 

s que celui-ci. par line manoeuvre intempestive 
et dangeretise, coiipe le faisceau himineux 77. 

Eventnellement, si la machix^ de travail 
pr&eut^ plusieurs zones dangerenses, il pent 
etre prevu, pour ehaciine de ces zones, vm dis- 

10 positif a cellule et relais avee dispositif opti- 
qne donnant un faiseeau travcrsant cette 
mm, las relais dosi divei-ses cellules actionnant 
des intcrrupteurs months en serie dans le cir- 
c\ut d'alimentation de leleetro-aimant 56, 

ijcortime represente en traits mixtes sur la 
fig. 4, oix 70* repi*&ente le boitier d'une 
denxieme eelinle, de telle sorte que Tinterrup- 
tion de Inn qiielconqne des faisceanx Ituni- 
neiix piwoquera Tarret de la machine. 

20 Dans la forme d ex6cutxon decritc, le res- 
Hort 58 ram^ne le eliquet 51 dans sa position 
active pour laquelle il provoquc le d^brayage, 
tnndis que relectro-aimant 56 efface, lorsqu'il 
est excite, cc eliquet dans la position qui per- 
met l enibrayage, de telle sorte que le de- 
bra vage ne simient que si Telectro-aimant 
n'cst pas excite, en variante, Ics roles de 
r^Jeeti-o-aimant 56 et du ressort 58 pourraient 
etre inverses, le I'essort effa^ant le eliquet en 
permettant ainsi Tembrayage et relectro- 
aimant, excit€, amenant ce diquet en position 
active de dfibrayage. 

EEVENDICATION: 
Machine de travail pourvne d'un disposi- 
tif de .security pour la protection dn person- 
nel charg^ de sa marche, caraet6ris6e, d'une 
part, en ee qu'elle comporte un m^canisme 
d*embrayage et de d6brayage disposd entre 
nn organe d'entrainement et un arbre i*otatii 
meng, et un dispositif flastique qui tend a 
araener ce mecanisme d'embrayage en posi- 
tion embrayee, d'autre part, en ce que le dis- 
positif de stoirit^ eomprend un organe auxi- 
liaire command^ par un electro-aimant agis- 
.sant contre Taction d^ln organe ^astique de 
rappel, organe auxiliaire pouvant occuper 
deux positions, Tun€ dans laquelle il est 



cffaci, Pautre, dans laquelle il est en prise 
avcc ledit mecanisme pour I'amener et le 
maintenir en position debrayce, et an moins so 
un dispositif de controk de cet fiectro-aimant, 
ce dispositif de controle comprenant nne 
source lumineuse qui donne un faiseeau lu- 
mineux, une cellule photo-^Iectrique dispos6e 
de maniere a etre ecldree par ce faiseeau, 35 
cette source et cette cellule 6tant placees de 
pai-t et d*autre de la machine de mani^ que 
Ic faiseeau lumineux coupe nne zone dange- 
reuse de ladite machine, et des mayens eiectro- 
mecaniques recevant le courant ^lectrique dc 
ladite ccUule et commandant ledit dlectro- 
aimant, de maniere qu'une interruption dii 
faiseeau lumineux frappant la cellule assure 
ie debrayage, 

SOUS-BEYENDICATIONS : cs 

1. Machine suivant la xBv^ndication, ca- 
racteris^e en ce que lesdits moyais flectro- 
mCcaniques comprennent un relais Mectro- 
magn^tique commandant un interrupteur 
Slectriqae a deux positions, interrupteur dis- 70 
pose dans le circuit d'excitation'dudit electro- 
aimant, et un dispositif elastique destine h, 
maintenir cet interrupteur ouvert, ce relais 
electromagnetique fermant ledit interrupteur 
lorsque son enroulement revolt le courant de ^s 
la cellule photo-^ectrique. 

2. Machine suivant la revendication et la 
sous-revendication 1, caractlrisee en ce qu'elle 
comporte piusieurs dispositifs de controle, les 
moyens electrom^caniques de chaque disposi- ao 
tif dc controle comprenant un interrupteur 
command^ par un relais Electromagnetique, 
tons ces interrupteurs etant disposes en s€rie 
dans ledit eireuit d'excxtation de Telectro- 
aimant. 

3. Machine suivant la revendication, carae- 
terisee en ce que ledit flectro-aimant et ledit 
organe ^astique de rappel sont agenc6s et dis- 
poses de .telle fa§Gn que I'organe elastique 
tend k rappeler et maintenir ledit organe auxi- 90 
liaire dans sa position active commandant le 
d^brayage, et que l'€lectro-aimant provoque 
I'effacement de cet organe auxiliaire pour 
assurer rcmbrayage. 



4 ^lachin^ suivaat la rcvendication, dont 
le mecaiiisme d'einbrayagc et de debrayage 
comporte, entre tin organe rotatif extfirienr 
menant et un organe rotatif interieur mene 
3 et coaxial, une clavette rotative pr&entant 
une partie m^plate qui, dans la position de 
debrayage, est effac^ dans une rainiive lou- 
gitudinale de Torgane interne mene, et qui, 
en position d'embrayage, est partiellement en- 
g^g6e dans une rainure longitudinale de Tor- 
gane menant^ clavette pr^ntant, en oatre» 
une queue radiale engagee dans une entaille 
radiale d'une douille clavette sur Torgane 
mene, caracterisee par une couronne dentee 
formant roue k rochet et montSe rotative sur 
ladite douille, cette coui-onne presentant une 
entaille i*adiaie qui est disposee en regard de 
celie de ladite douille et qui est travers^e par 
ladite queue, ledit dispositif elastique etant 
constitu§ par un ressort tendant k faire tour- 
ner la couronne sur ladite douille pour ame- 
ner la clavette en position active d'embrayage, 
ledit organe auxiliaire etant constitue par un 
eliquet d*arret h, deux positions* Tune active 
de debrayage en prise avec la couronne den- 



tee et lautre effacee d embi-ayage. eliquet lie 
audit electro-aimaiit et audit oi-gane elastique 
de rappel. 

5. Machine suivant la revendieation et la 
sous-revendication 4* eamcterisee en oe que « 
ledit eliquet d arret est M a r^Ieeti-o-airaaiit 
et a lorgane elastique de rappel de manierc 
telle que Texcitation de l'^lecti*o-aimaut efface 
le eliquet dans la position permettant Tein- 
brayage. ss 

6. Machine siiivant la revendieation et lo 
sous-i-evendication 4, poumie dun equipage 
mobile anim^ d im mouvement altematif dont 
une course seule est. dange reuse, caract6iis€e 
cn ce que la couronne dentde t'ovmaiit roue a 40 
rochet ne presente des dents que sur la por- 
tion de sa Peripherie, qui defile en face dudit 
ciiquet pendant ladite eoui'se. 

7. Machine sui^^ant la iwendication, pi'e- 
sentant plusieui's zones dangereuses, caracte- 4S 
ris^e en ce qu'elie compoi-tc plusieui*s dispo- 
sitifs de conti-dle disposes de raanidre telle que 
chacun de leurs faisceanx hunineux coupe une 
desdites zones. 
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